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ASF 187
Frequenzumrichter fir Schwingférderer

Bedienungsanleitung

Netzfrequenzunabhéngige, einstellbare Antriebsfrequenz fir den Schwingférderer.

Bedienung Uber Tasten und LED-Display, alle Einstellungen von auf3en méglich.

Konstante Férderleistung bei Netzspannungsschwankungen.

Die Stauschaltung ist Uber die Fullstandsteuerung integriert. Bei Schwingweitenregelung ist eine
selbststandige Frequenzsuche (Resonanzfrequenz) mdglich.

Freigabeeingang (Start / Stop), Statusrelais (Ausgang aktiv/nicht aktiv).

Technische Daten:
Eingangsspannung
Ausgang
Ausgangsfrequenz
Freigabeeingang
Sensor Stauschaltung
Statusrelais (Ein-Aus)
Schutzart
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Empf. Vorsicherung
Interne Spannungsversorgung

115/240V, +/- 10%, 50/60 Hz
0..100/0...205V,6 A
30...140 Hz

Kontakt oder 24 V, DC

24V, PNP (100 mA)
Wechsler (250 V, 1A)

IP54

0...+45°C

-10...+80 °C

16 A Trage, Si-Automat Klasse "D"
24 V, max 100 mA

AF-0

@ Programmiermodus
oder Bestatigen

Bedienun

Die Elnsteﬂ'ung erfolgt durch eine MenUsteuerung. Die unter-

Betriebsanzeige

schiedlichen Parameter werden durch Eingabe eines Zugriffs- LIFF Freigabe AUS

Code erreicht.

L / Staustrecke voll

Alle Einstellungen beginnen mit Dricken der P-Taste, gefolgt ol b
von der Wahl der Meniinummer mit den Pfeil-Tasten.

Einstellverhalten

Kurzes Driicken der Pfeiltasten erhoht/verringert die Anzeige ®o
um eine Stelle, langeres Dricken erhdht/verringert um eine

Zehnerpotenz.

Iinln in ©
5L Sollwert in %

Cor

L Stop uber "0" Taste

Geanderte Einstellwerte werden durch Verlassen des Menis
oder durch Nichtbetatigen der Tasten nach 60 Sekunden

dauerhaft gespeichert.
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Sicherheitshinweise

Diese Beschreibung enthalt die erforderlichen Informationen fir den bestimmungsgeméafen Gebrauch der darin beschriebenen Produkte. Sie wendet sich an technisch
qualifiziertes Personal. Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie Ihrer Kenntnisse Uber einschléagige
Normen, Bestimmungen Unfallverhitungsvorschriften und Betriebsverhéltnisse von dem fiir die Sicherheit der Anlage berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen
Tatigkeiten auszufiihren, und dabei mogliche Gefahren erkennen und vermeiden kénnen (Definition fiir Fachkréfte laut IEC 364).

WARNUNG !

Gefahrliche Spannung!

Nichtbeachtung kann Tod, schwere Kdrperverletzung oder Sachschaden verursachen.

Trennen Sie Versorgungsspannung vor Montage- oder Demontagearbeiten sowie bei Sicherungswechsel oder Aufbaudnderungen.

Beachten Sie die im spezifischen Einsatzfall geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften.

Vor Inbetriebnahme ist zu kontrollieren, ob die Nennspannung des Gerates mit der értlichen Netzspannung tbereinstimmt.

Not-Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben. Entriegeln der Not-Aus-Einrichtung darf kein unkontrolliertes Wiederanlaufen
bewirken.

Die elektrischen Anschliisse missen abgedeckt sein.

Schutzleiteranschliisse missen nach Montage auf einwandfreie Funktion Gberprift werden.

Inbetriebnahme

Stimmen Netzspannung, Betriebsspannung des Forderers und Gerateeingangsspannung tberein ?
' Prufen ! Ist die Anschlussleistung des Férdergerates innerhalb des Gerételeistungsbereichs ?
Welche mechanische Schwingfrequenz hat das Fordergerét ?

Gerat anschlieffen nach Anschlussanweisung, auf richtige Erdverbindungen achten !

Durch interne Kondensatoren kommt es im Einschaltmoment zu einer Ladestromspitze. Insbesondere wenn mehrere Geréte gleichzeitig
Sicheru ng ! eingeschaltet werden, kann es zum Ausldsen der vorgeschalteten Sicherungen kommen. Es wird daher empfohlen, trége Sicherungen bzw.

- Sicherungsautomaten mit trédger Auslésecharakteristik z.B. "D" einzusetzen.
Hinweis Fabrikneue Gerate haben eine Grundeinstellung ab Werk s. Tabelle fiir Einstellmdglichkeiten.
Bei unbekannter Gerateeinstellung, zuerst Grundeinstellung mit Ment C 210 "FAC." wiederherstellen.
Externer Bei Anwendung mit externer Sollwertvorgabe in Menii C 003 "E.S.P." = | setzen, bei Potibetrieb zusatzlich "Pot." = |. setzen
Sollwert Minimalwert einstellen: E.S.P. = 0, mit Tasten den gewiinschten Minimalwert einstellen, dann E.S.P. = | setzen.
' . Anlagenspezifischen Werte einstellen, dann mit Meni C 143 "US.PA." sichern. (Wiederherstellbar mit C 210 "US.PA").
] EmStellungen Menlzugriff ggf. mit C 117 "Hd.C." = | verbergen.

. B Konformititserkldarung

B.estlmmun.QSQemaB? Ve_rwendqng . . . . Wir erkléren, dass dieses Produkt mit den folgenden Normen oder normativen
Die hier beschriebenen Gerate sind elektrische Betriebsmittel zum Einsatz in Dokumenten tibereinstimmt:

industriellen Anlagen. Sie sind zur Steuerung von elektromagnetischen 2014/30/EU EMC EN 61000-6-4:2007 + A1:2011. EN 61000-6-2:2005
Schwingfrderern konzipiert. 2014/35/EU LVD EN 50178:1997 ’

2011/65/EU_RoHs
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Einstellmdglichkeiten Bereich Code Werk- Menu- Fehlermeldungen
seitig code

Schwingamplitude 0...100 % A. 0 % 000, 002

2. Sollwert Amplitude (Fein) 0...100 % 2. 0 % 000, 002 _ _ i i . N
Maximale Ausgangsspannung 5...100 % P. 100 %. 096, 008 [L‘/‘ O ] { L ] ][\./.IOQI.' Ursatcf;e.MZu grctJBeIr_ Ff(t)rdelrter,. Freguenz Zu niedrig
Schwingfrequenz 30...140 Hz F. 100 Hz 096, 008 ureingesetzte Viagnete,. Lutispalt zu grob.

Sanftanlauf 0 4 Sek / 01 Sek 096 = T Kurzsch'uss am Ausgang

23”&2?;[:;;1 8.)-I4 Sek. \E.S.P. 8’1 Sek. 882 [L L } { e } Mégl. Ursache: Verdrahtung falsch, evtl. defekter Magnet
Sollwert Potentiometer 0/1 POT. O 003 .

— - Eingangsspannung zu hoch

2?g\év-elge?rg4s).té5§r$2 8 ; : g%,oz 8 882 [/: i ar ! [ i ] U[sache:_ Netzspannung zu hoch oder

Freigabe invertieren 0/1 -En. 0 003 Ruckspeisung durch Magnet.

Einschaltverzégerung 0... 15 Sek. l. 5 Sek. 167 - _ . _

Ausschaltverzégerung 0..15S8ek. 0. 5 Sek. 167 [’L— o H oy } Sensor time out tberschritten

Sensor invertieren 0/1 SE. 0 167

Sensor time out aktivieren 0/1 EE 0 167 Fehlermeldungen werden durch Driicken der P-Taste oder Aus- und

Sensor time out Zeit 30...240 Sek. E. 180 Sek. 167 wiedereinschalten des Gerétes zuriickgesetzt.

Regelbetrieb aktivieren 0/1 ACC. 0 167

Regelparameter Proportional  0...100 P.A. 40 008

Regelparameter Integral 0..5 I.A. 5 008

Autom. Frequenznachfiihrung 0/1 AFC. 0 008

Automatischer Frequenzsuchlauf starten A.F.S 008

Anwendereinstellung sichern  PUSH. 143

Werkseitige Einstellung

wiederherstellen FAC. 210

Anwendereinstellung

Wiederherstellen US.PA. 210

Programmiermenis verbergen Hd.C. 117

Zum Verstellen der Forderleistung muss keine Code-Nummer eingegeben werden, zweimaliges Driicken der P-Taste fihrt direkt zur Sollwerteingabe.

Code 000 Sollwert Forderleistung

' |

BRI % A /500)[P) Férderleistung 0...100 %

@ Betriebsmodus

Amplitude

Foérderleistung einstellen

oo
LT

Forderleistung

|

o

Sollwert 100 %
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Code 003 Funktionseinste”un en Display 0..+10V 0(4)...20mA Potentiometer
Intern tiber Tasten i 2
£S5 § / ESE A[HEIT ) ERE DPI ) |psmy e g
el = : isplay o)
@[[ Uﬂgl%[[ 00:7] E] B . — (o~ _ @~ @~ \E/xterner Sollwert 0...+10 g
BII. A +— o= + @ 10kR @ > ’ e
o= 25 ,ﬁ oolsy | 0(4)..20mA 2
@[E’J/—’ 7 H[E’:/—’ 7 @ 0 = Sollwert iber Display 500R Potentiometer 10 KR ®»
: M | = externer Sollwert 0...+10 V Ein av A A Sensoreingang
+ +24V
Sensor il
e (4] w25 [P 0 = externer Sollwert 0...+10 V 0 0 F(ljillstandsteuerung >
= v | = externer 4...20 mA oder S
: ]“ amm) Forderleist Grob- Fein Steuerung mit | &
almm oraerieistung : [0}
& ,—/]@ oo 7] @ 0=0..10 V/ 0(4)...20 mA — \ Eorderaeschwindiokeiten. | 8
E] | = Potentiometer Forderleistung | - . - 9 9 15
v [ I > » 3
7]l ,_—,_7_: 7 E][ 5eg 7] 0 = Flllstandsteuerung |t<—>| |t<—>| t | t
e o S — : : aus ein
| E] @ I = Grob- Fein Steuerung mit 2. Sollwert L7 [ Fullstandsteuerung / Stauschaltung E Grob / Fein Steuerung
v A ] |
[-&n D [£n /][p] O=Freigabe . .
| id | = Freigabe invertiert conn TEEEES oy LT +24 V Signal oder g
v _V_ _ 0 I L 0 [ S geschlossener Kontakt =
(P Betriebsmodus gibt Ausgang frei ©
A Q
gl i +24 V Signal oder )
Férderleistung Forderleistung geschlossener Kontakt E
0 > En i) » | sperrt Ausgang
Code 096 Forderer
a [mm] . 2
N 100 % Férderleistung Maximum Begrenzung der 5
E] [/' UUUI [L_ [/95] @ ] a[mm] P.80% P.100% maximalen -g
] 2 Forderleistung. S
— =3 ©
7 E 100 % 2
[PA_ao) E][ G0)[P] Férderleistung 0...100 % | > E Interne Begrenzung, der | L
|l E] o) L gu.. o 0 Sollwert 100 % = Sollwert wird weiterhin mit|
v E 0...100 % vorgegeben. E
v E] < | > x
(P[A/000)=(F 540)(P] Maximalbegrenzung 100...5 % ol Solwert 100 % 100 % s
| . —
v M (a] Einstellun i P
S _ i g der Schwing- | &
@[/_ /_QQIB[(L LEo @ Schwingfrequenz [Hz] frequenz ist Abhéngig vom| $
i o ‘ ‘I;\;jrdherert'yp. g
. ichtig ! is)
(Pll~ &b B[«t’ 45) [P) Sanftanlaufzeit 0...5 Sek. \/ \/ \/ Falsche Frequenz kann |
L zu Schaden am Magnet | §
- 3
C aln] E] X [y ; fiihren -
RE uulE][ ) | (P] Sanftauslaufzeit 0...5 Sek. almmi 4 5
% ©
¢ v ‘ Forderleistung Zgitrampe mit der die e
"] Betriebsmodus ot b -
N . c
° < > N — DL abschaltet. &£
A4 h 40 S
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Anwender-Parameter
zurickladen

|Code C 167 Fullstandsteuerung / Stauschaltung oy Sensor vt Sensor
L r o
Bl 7”]@['_ 570R) 0 Y Einstellung der Ein-und | S
L. i B T Férderer Ausschaltverzégerung @
a[mm a [mm} 2
V_ _ B EIN Forderer AUS '8
(P][/ UUIE][ ! __&0)[P]  Einschaltverzégerung R R g
v o o.1ssek 1 T g T
_ __E] _ . tein _ _taus N
PIZ_ZD[T[c_So)le)  Auschalerzogeung o Z_sC
v NN oy oay + Sensor Sensoreingang _
(PI[-5E O E]l-’:_«E_ /| Sensorfunktion invertieren [ Sensor ] invertieren. 5
| | = invertiert 0 =T >, 0 I >, %
FIEE s | 5E 3
(PIEE [ E][EE JJ[P] 0= Storungszeit nicht aktiv
| = Stérungszeit aktiv Sensor .
E] 24V _ Slfps_oruberwachung =
cE 50 E 240 E. = Sensor-Time-out Zeit [sek EE [ nicht akti aktivieren. 2
(£ MU]E}[L ZH0)(P) 1 L_“_ £) nicht aktiv 0 Forderer Wird wahrend der é
Y 17 EE 1] aktiv gl EN eingestellten Time out § z
(P][ /000) Betriebsmodus ~ _ Zeit kein Férderteil cg
. — — > erkannt schaltet der n:D
|Code 143 Aktuelle Parameter speichern | T p Ausgang ab.
[PIlE"380) )[C143)[P]
J
v E] ]
] g Tade i ; Alle zuvor eingestellten Parameter werden gespeichert Sichern der
%] (BLTH ]@ (5AFE J[p] Eingestellte Parameter speichern (] g gesp eingestellten Parameter
’—1
v A4
E] [ /000 Betriebsmodus
|Code 210 Parameter zurtickladen
(Pl D00 E 240
d
v .
(P]FAE ]E][CDCC |[P] Werkseitige Einstellungen zuriickladen (4]  Werkseitige Einstellungen zuriickladen Auslieferzustand @
e T erkseitige einsteliungen zuruckiade wiederherstellen. ks
S
v v E] Die zuvor unter Code s
RS

]
o
)
\I

~0

LM
N
=

ElEF"]

(a] unter C 143 gespeicherte Werte zuriickladen

C143 gesicherten Para-
meter zurickladen.

v v
& Betriebsmodus
| Code 117 Zugriff sperren

I= MenUs unsichtbar

[HD.(L_. /l E]

U

i
oL o

’ Parametrierments nicht zuganglich, nur Sollwert Férderleistung verstellbar

Programmiermenis
verbergen.

‘ Parametriermenis zuganglich
v v
(P] Betriebsmodus
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| Code 008 Regelbetrieb

D
a [mm] P.80% P.100% Maxmum | Begrenzung derAus- E
E} 100 % a[mm] gangsspannung bzw. 2
(Pl[L 000 «]E] D 3 o Férderleistung, z.B. um 5
= ordereistng 100 % Forderiistung Anschlagbetrieb zu ver- | D
E] £ 3 hindern. Der Sollwert- i°
= . o l 5 = stellbereich bleibt von 0... | @
EH ’(_'L)/Lﬂ( <] A 150 E] Foérderleistung 0...100 % ol T 100l% ‘ E - 100 % orhalten. o
+ v N ol soiwert 100% 100 % t ®
[P][~ /UL_ZL_/]E][/—'_’ 9440)[P)  Maximalbegrenzung 100...5 % =
| N Einstellung der Schwing- | 5
v Y& /\ A A frequenz ist Abhéngig vor &
E] (5 545 E[_ 4a80) E] Schwingfrequenz [Hz] Férderertyp. S
- Crar - BN §
v a] Umschaltung auf Reglerbetrieb \/ \/ \/ A 5
E][’ T B[/ /J/[P] 0= Steuerung (ohne Sensor) %
| | = Regelung (mit Sensor) Aktivieren des Regel- a

. . [ betriebes um konstante
g //-«] E][/o(:/ /) @ Regelparameter Proportionalanteil MES Schwinaweite auch bei .g
g (Kreisverstarkung) _\_ QFOQerf: aslzt\{\/eé:hsel zu 3
erreichen. Fur den 5
= E] = Regelparameter Integralanteil Regelbetrieb ist ein ?

1Ol 11 1Ol 11

A E]i’ = | E'T] (dampfend bei Schwingneigung) Sﬁg%\el}erltfgﬁgungssensor &
* —
gEC O %lh’«’:f[ /[P A(\JuiognatislcrleEErequenznacthhrung = %
=Aus 1=EIn 10=—¥ Beeinflussen des E
almml || p Regelverhaltens. g
N Suchlauf starten i1 100= T Ausregelzeit, S
v J—L Schwingverhalten g»
E— , > 8 4

E] Betriebsmodus | X (pumpen) des Foérderers

f = fixiert

f = f resonanz

Automatische Frequenz-
anderung nach
Resonanzfrequenz

(a] Taste startet automatische Resonanzfrequenzsuche

Automatische
Frequenzsuche starten

Far Amplitudenregelbetrieb ist ein am Schwingférderer montierter Beschleunigungssensor z.B. SW11 erforderlich. Massive Befestigung des Sensors (Keine
Eigenschwingungen) und festen Stand des Foérderers beachten.

Manuelle Einstellung der Schwingfrequenz:
Frequenzeinstellung unbedingt bei kleinem Sollwert (z.B. 30 %) vornehmen, da bei Treffen der Resonanzfrequenz schon bei kleiner Ausgangsspannung eine grof3e
Schwingweite entstehen kann (Anschlagbetrieb). Zur Ermittlung der Resonanzfrequenz muss ein analoges Strommessgerat Zeigerinstrument fir Effektivwert

(Dreheiseninstrument) in die Ausgangsleitung geschaltet werden. Die Resonanzfrequenz ist bei maximaler Schwingamplitude und minimalem Ausgangsstrom erreicht.

Automatische Frequenzsuche (nur bei Regelbetrieb).

* Sollwert auf Null stellen.

* Regelmodus einschalten ( Ment C 008, Parameter ACC = | setzen).

* Mit Starten des Frequenzsuchlaufs (Menl C 008, Parameter "A.F.S." einstellen und mit Pfeiltaste starten) wird die optimale Schwingfrequenz des Férderers ermittelt.
Ist die Resonanzfrequenz gefunden, schaltet die Steuerung wieder in den Normalbetrieb zurlck.
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Anschluss

Ausflihrung:

Interner Anschluss Steuerklemmen

Leistungsanschluss

Status-
> §> §> 3 relais - o wow
o + o + o + << 4Z0a o
Netz-Eingangskabel, Ausgangssteckdose 123456 7 891][31323334 21 22 23 24 25 26 27 28 29
) . . QoY ||© Y2 020200000
Sensor Fiillstandsteuerung, Freigabeeingang und +24V Statusausgang: 3-pol. M8 ‘ Als|E s
[a)]
Z| 2§ N
Sensor Amplitudenregelbetrieb: 4-pol. M12 Cw o g < @ 5
! 3
o 2 10k Ef%’o <
Z o [}
oo o
> ; Magnet L =z
A n
o+ o
E o+
<
500R £
8
X 4 Sensorsteckdose Fullstand X 6 Freigabeeingang ' T
4 4
2\, | =*24V Ausgang AN 1 =+24 V Ausgang
No” 3=GND N/ 3=GND
4 =+24 V Eingang 4 =+24 V Eingang
X 40 Sensorsteckdose Schwingweite X 54 Statusausgang
1=+ 24V Ausgang AN 1= +24 V Ausgang
@ 2 = Eingang 31 2=---
3 =GND N\ 3=GND
4=--- F-—— - | =
1=A1 —ﬁ—'-—l !
fo)o) 2=A2 1 !
X1 5*5 3 = Schirm —\J L ____ +
4=PE
Ausgangssteckdose Nur abgeschirmte Leitung
verwenden !
X0 icht belegt
Eingangssteckdose
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